Programa de asignatura
por competencias de educacion superior

Seccion I. Identificaciéon del Curso

Tabla 1. Identificacion de la Planificacion del Curso.

Actualizacioén: Diciembre 16, 2021

| Sistemas mecanicos

Carrera: Ingenieria Industrial
Academia:  Mecénica / Industrial Clave: 19SINSMO1
Médulo formativo:  Area especializante Seriacion:
Tipo de curso:  Presencial Prerrequisito:
Semestre:  Quinto Créditos: 5.63 Horas semestre: 90 horas
Teoria: 3 horas Practica: 2 horas Trabajo indpt.: 0 horas Total x semana: 5 horas
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Seccion Il. Objetivos educacionales

Objetivos educacionales

Tabla 2. Objetivos educacionales

Criterios de desempefio

Indicadores

OE1l Propondra soluciones a probleméticas Los egresados validaran sistemas de mejora mediante la 50 % de egresados aplicaran metodologias para la solucién de
existentes con una metodologia sistémica y aplicacion de una metodologia previamente trazada o establecida. | problemas.
de sustentabilidad para elevar los niveles de
efectividad de las empresas publicas y
privadas.
OE2 Aplicard métodos, técnicas y modelos de Los egresados mostraran resultados de la implementacion en los | 50 % de egresados aplicaran los modelos y técnicas en las areas
calidad en las diferentes areas de una modelos y técnicas aplicados en un sistema de calidad acorde a | de la organizacion.
organizacion, alineados con sus objetivos los objetivos trazados de la organizacion.
para la mejora continua de los procesos.
OE3 Disefiara proyectos multidisciplinarios Los egresados evidenciaran los resultados obtenidos en la 50 % de egresados gestionaran proyectos multidisciplinarios.
integrando recursos organizacionales para gestién de un proyecto de mejora o del desarrollo del mismo,
optimizar los mismos. contemplando en todo momento la sustentabilidad e impacto
social.
OE4 Disefiara procesos para la optimizacion de los | Los egresados evidenciaran los resultados obtenidos del analisis [ 50 % de egresados gestionaran la eficiencia de los recursos en la

Atrib

recursos utilizando herramientas
metodolégicas actualizadas para una
adecuada toma de decisiones.

utos de egreso de plan de estudios

de los procesos para una toma de decisiones asertiva.

Criterios de desempefio

organizacion.

Componentes

AE1l

Aplicar los conocimientos de ciencias basicas,
como la guimica, fisica y matematicas, y las
ciencias econémico administrativas para

eficientar los procesos.

Conocera las caracteristicas mecanicas en los sistemas de
mecanismos para la aplicacién practica y su operacion en

equipos, maquinaria y procesos industriales.

1. Cinemaética del cuerpo rigido y generalidades sobre
mecanismos.

1.1 Caracteristicas de los mecanismos mas comunes utilizados
en la ingenieria mecénica.

1.2 Grado de libertad de un mecanismo férmula de Griibler.

1.3 Clasificacion de los pares cinematicos: inferior y superior.

1.4 Derivada de funciones vectoriales de variable escalar.
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No.

Atributos de egreso de plan de estudios

Criterios de desempefio

Componentes

Posicion, velocidad y aceleracion de los puntos de un cuerpo
rigido en movimiento plano.

1.5 Descripcion del movimiento plano de cuerpos rigidos por
medio de matrices y de niUmeros complejos.

1.6 Teorema relativos al movimiento de cuerpo rigidos.

2. Anélisis y sintesis de Mecanismos con pares inferiores.

2.1 Andlisis entrada-salida. Ecuacion de Freudenstein. Uso de
métodos analégicos, digitales e hibridos.

2.2 Anadlisis del movimiento de los puntos de la barra acopladora.
2.3 Movilidad de los mecanismos.

2.4 Métodos graficos.

AE2

Analizar y aplicar sistemas que conforman a
una organizacién para su optimizacion e
innovacion teniendo en cuenta el impacto
econémico y social que provoca en el ambito

regional, nacional e internacional.

Demostrara en los sistemas de mecanismos las normas técnicas
para la aplicacion practica en su operacién en equipos,
magquinaria y procesos industriales.

3. Sintesis de mecanismos con pares inferiores y superiores.
3.1 Introduccién al problema de sintesis y su clasificacion.
3.2 Sintesis de mecanismos para generacion de funcion.

3.3 Sintesis de mecanismos para generacion de trayectoria.
3.4 Sintesis de mecanismos para generaciéon de movimiento.
3.5 Restricciones en el disefio de mecanismos de eslabones
articulados. Angulo de transmision.

3.6 Generalidades sobre pares superiores

3.7 Andlisis del mecanismo leva-seguidor.

3.8 Métodos gréaficos.

3.9 Sintesis del mecanismo leva-seguidor.

3.10 Restriccion en el angulo de presion y en la excentricidad del
punto de contacto.

3.11 Introduccién al disefio 6ptimo de levas.

4. Trenes de Engranes.

4.1 Clasificacién y tipos de engranes.
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No.

Atributos de egreso de plan de estudios

Criterios de desempefio

Componentes

4.2 Acoplamiento de los dientes de dos engranes. La envolvente.
4.3 Determinacion del perfil de un diente de envolvente.
4.4 Trenes de engranes: simples y planetarios.

4.5 Andlisis de trenes simples.

4.6 Andlisis de trenes planetarios: deduccién del método tabular y
de férmula.

4.7 Trenes diferenciales.

5. Transmision de potencia.

5.1 Bandas y poleas.

5.1.1 Andlisis.

5.1.2 Seleccion.

5.2 Cadenas y ruedas dentadas.

5.2.1 Andlisis.

5.2.2 Seleccion.

5.3 Cables y tambores.

5.3.1 Andlisis.

5.3.2 Seleccion.

6. Vibraciones en maquinaria.

6.1Introduccion a la vibraciones

6.2 Andlisis de vibraciones

6.2.1 Técnicas de analisis.

6.3 Desbalanceo

6.3.1 Equilibrio de masas estatico.

6.3.2 Equilibrio de masas dindmico.

6.4 Velocidades criticas en ejes en rotacion.
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Seccién lll. Atributos de la asignatura

Tabla 3. Atributos de la asignatura

Problema a resolver

Identificar los elementos y pardmetros de un sistema mecanico a través de un modelo cineméatico, demostrando las competencias adquiridas para aplicar la normatividad y criterios de seguridad en

el mantenimiento y operacion de equipos industriales.

Atributos (competencia especifica) de la asignatura

Aplicar las técnicas de los sistemas mecanicos industriales respetando los principios basicos, asi como los criterios de seguridad utilizando las TICS y de manera auténoma y en equipo brindar

soluciones a los mecanismos de los equipos y maquinas.

Aportacién a la competencia especifica

Aportacion a las competencias transversales

Saber

Saber hacer

Saber Ser

- Conocer las propiedades fisicas y mecénicas de los sistemas
de mecanismos para la operacién de equipos, maquinaria y
procesos industriales.

- Identificar los sistemas de mecanismos industriales para
analizar su velocidad, aceleracién en equipos, maquinaria y
procesos industriales.

- Destacar la importancia de la aplicacién de los sistemas
mecanicos para verificar la funcionalidad de los sistemas,
productos o procesos mediante pruebas fisicas y de simulacion

por computadora.

- Aplicar las caracteristicas mecanicas de los sistemas de
mecanismos para la aplicacién practica para su operacién en
equipos, maquinaria y procesos industriales

- Emplear en los sistemas de mecanismos las normas técnicas
para la aplicacion préactica para su operacién en equipos,

maquinaria y procesos industriales.

- Trabajo colaborativo.
- Comunicacion efectiva

- Autonomia en el aprendizaje.

Producto integrador de la asignatura, considerando los avances por unidad

Portafolio de evidencias de los estudiantes que contemplan las actividades, tareas, mapas mentales y/o conceptuales, ejercicios, prototipos, practicas de laboratorio y con apoyo de simulacién por

computadora, desarrolladas en cada una de las unidades.
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Seccion IV. Desglose especifico por cada unidad formativa

Tabla 4.1. Desglose especifico de la unidad "Cinemética del cuerpo rigido y generalidades sobre mecanismos."

Ndmero y nombre de launidad: 1. Cinematica del cuerpo rigido y generalidades sobre mecanismos.

Tiempo y porcentaje para esta unidad:

Teoria: 6 horas Préctica: 4 horas

Porcentaje del programa:

11.11%

Aprendizajes esperados:

Temas y subtemas (secuencia)

Analizar los sistemas mecanicos reales a través de su modelo cinematico y de las ecuaciones de movimiento asociados al modelo para conocer

los valores de velocidad y aceleracién de cualquier punto de un mecanismo.

Criterios de desempefio Estrategias didéacticas Estrategias de evaluacién

Producto Integrador de la unidad

(Evidencia de aprendizaje de la unidad)

1.1 Caracteristicas de los mecanismos mas
comunes utilizados en la ingenieria
mecanica.

1.2 Grado de libertad de un mecanismo
férmula de Grubler.

1.3 Clasificacion de los pares cinematicos:
inferior y superior.

1.4 Derivada de funciones vectoriales de
variable escalar.

1.5 Posicion, velocidad y aceleracién de los
puntos de un cuerpo rigido en movimiento
plano.

1.6 Descripcion del movimiento plano de
cuerpos rigidos por medio de matrices y de
numeros complejos.

1.7 Teorema relativos al movimiento de

cuerpo rigidos.

Saber:

Identificar los mecanismos mas comunes
utilizados en la ingenieria mecanica para

su correcta clasificacion.

Saber hacer:

Aplicar métodos de andlisis de célculo de
posicion, velocidad y aceleracion de los
puntos de un cuerpo rigido para
interpretar

su correcto funcionamiento.

Ser:

- Trabajo colaborativo.

- Autonomia en el aprendizaje.

Estrategia Co-instruccionales. Evaluacioén diagnostica:

- Blaboracion de mapas mentales y/o - Aplicar la evaluacion diagnoéstica de

conceptuales .
P contenidos antecedentes al curso

- Exposicién/Presentacion por parte del ' . . .
mediante un cuestionario escrito o por

profesor medio deuna plataforma digital.

Estrategia Post-instruccionales.

. . i Evaluacién formativa:
- Préacticas en simulacién por

computadora. - Mapas mentales y/o conceptual.

. . - - Practicas en simulacién por
- Ejercicios por métodos gréficos. p
computadora.

- Ejercicios.

Evaluacién sumativa:
- Examen escrito y/o practico que
comprende de la unidad 1y 2.

- Portafolio de evidencias.

Portafolio de evidencias donde se
contemplan las actividades, tareas, mapas
mentales y/o conceptuales, ejercicios,
préacticas de laboratorio y con apoyo de
simulacién por computadora de la primera

unidad.

Bibliografia

- Guerra, C. (2015). Anélisis y Sintesis de Mecanismos con Aplicaciones. México: Patria.
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Continuacion: Tabla 4.1. Desglose especifico de la unidad "Cinematica del cuerpo rigido y generalidades sobre mecanismos."

Bibliografia

- Norton, R. (2013). Disefio de Maquinaria. México: McGraw Hill.
- Myszka, D.H. (2012). Maquinas y Mecanismos. México: Pearson.

- Hall, A.S.; Holowenco, A.R.; Laughlin, H.G. (1985). Disefio de Maquinas. México: Schaum.
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Seccion IV. Desglose especifico por cada unidad formativa

Tabla 4.2. Desglose especifico de la unidad "Andlisis y sintesis de Mecanismos con pares inferiores."

Ndmero y nombre de launidad: 2. Analisis y sintesis de Mecanismos con pares inferiores.

Tiempo y porcentaje para esta unidad:

Teoria:

12 horas

Préctica:

8 horas

Porcentaje del programa:

22.22%

Temas y subtemas (secuencia)

Analizar los valores de posicién, velocidad y aceleracion de todos los elementos de un mecanismo dado, a partir de sus parametros

elemento motriz a un elemento conducido.

Criterios de desempefio

Estrategias didéacticas

Estrategias de evaluacion

Aprendizajes esperados: geométricos y de su excitacién de mecanismos complejos empleados en la industria para transmitir y transformar movimiento desde un

Producto Integrador de la unidad

(Evidencia de aprendizaje de la unidad)

2.1 Anélisis entrada-salida. Ecuacion de
Freudenstein. Uso de métodos analégicos,
digitales e hibridos.

2.2 Andlisis del movimiento de los puntos
de la barra acopladora.

2.3 Movilidad de los mecanismos.

2.4 Métodos gréficos.

Saber:
Identificar los movimientos de los
mecanismos para calcular posiciones de

mecanismos.

Saber hacer:
Aplicar métodos de andlisis de los
movimientos y mecanismos para disefiar

equipos mecanicos.

Ser:

Trabajo colaborativo.

Estrategia Co-instruccionales.

- Elaboracion de mapas mentales y/o
conceptuales.

- Exposicién/Presentacion por parte del

profesor.

Estrategia Post-instruccionales.

- Précticas en simulacién por
computadora.

- Tipos de ejercicios por métodos gréficos

y analiticos.

Evaluacion formativa:

- Mapas mentales y/o conceptual.
- Practicas en simulacién por
computadora.

- Ejercicios por métodos gréficos y

analiticos.

Evaluacién sumativa:
- Examen escrito y/o practico que
comprende de la unidad 1y 2.

- Portafolio de evidencias.

Portafolio de evidencias donde se
contemplan las actividades, tareas, mapas
mentales y/o conceptuales, ejercicios,
préacticas de laboratorio y con apoyo de
simulacién por computadora de la segunda

unidad.

Bibliografia

- Norton, R. (2013). Disefio de Maquinaria. México: McGraw Hill.

- Myszka, D.H. (2012). Maquinas y Mecanismos. México: Pearson.
- Hall, A.S.; Holowenco, A.R.; Laughlin, H.G. (1985). Disefio de Maquinas. México: Schaum.

- Schwamb, P.; Merrill, A. L. & James, W. H. (1962). Nociones de Mecanismos. México: Aguilar.

- Mabie, H. H.; Reinholtz, C.F. (2020). Mecanismos y Dindmica. México: Limusa.

- Guerra, C. (2015). Andlisis y Sintesis de Mecanismos con Aplicaciones. México: Patria.
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Seccion IV. Desglose especifico por cada unidad formativa

Tabla 4.3. Desglose especifico de la unidad "Sintesis de mecanismos con pares inferiores y superiores."

Ndmero y nombre de launidad: 3. Sintesis de mecanismos con pares inferiores y superiores.

Tiempo y porcentaje para esta unidad:

Teoria:

12 horas

Practica:

8 horas

Porcentaje del programa:

22.22%

Temas y subtemas (secuencia)

Aprendizajes esperados:

- Determinar los parametros geométricos de un mecanismo dado, en base a su operacion y requerimientos en maquinarias automaticas para

el célculo de los dispositivos mecanicos.

sus caracteristicas dinamicas.

Criterios de desempefio

Estrategias didéacticas

Estrategias de evaluacion

- Analizar el movimiento del seguidor de un mecanismo leva-seguidor a partir de su geometria, de su excitacion y los parametros para conocer

Producto Integrador de la unidad

(Evidencia de aprendizaje de la unidad)

3.1 Introduccién al problema de sintesis y
su clasificacion.

3.2 Sintesis de mecanismos para
generacién de funcion.

3.3 Sintesis de mecanismos para
generacién de trayectoria.

3.4 Sintesis de mecanismos para
generacién de movimiento.

3.5 Restricciones en el disefio de
mecanismos de eslabones articulados.
Angulo de transmision.

3.6 Generalidades sobre pares superiores.
3.7 Andlisis del mecanismo leva-seguidor.

3.8 Métodos gréaficos.

Saber:

Identificar los mecanismos con intervalos
finitos de reposo, con doble rotacién del
eslabén de salida y con velocidad angular
constante para conocer sus

caracteristicas dinamicas.

Saber hacer:
Disefiar las trayectorias de los sistemas

cerrados, de deslizamiento, incompletos e

Estrategia Co-instruccionales.
- Exposicion/Presentacion por parte del
profesor.

- Estudios de casos.

Estrategia Post-instruccionales.

- Précticas en simulacién por
computadora.

- Précticas de laboratorio.

- Tipos de ejercicios por métodos gréficos

y analiticos.

- Construccion de Prototipo.

Evaluacién formativa:

- Préacticas en simulacién por
computadora.

- Practicas de laboratorio.

- Ejercicios por métodos gréficos y
analiticos.

- Avance de prototipo.

Instrumento de evaluacion:

- Rubrica para evaluar el proyecto:

Prototipo.

Evaluacién sumativa:
- Examen escrito y/o practico que

comprende de la unidad 3 y parte de la

- Portafolio de evidencias donde se
contemplan las actividades, tareas,
ejercicios, practicas de laboratorio y con

apoyo de simulacion por computadora de la
tercera unidad.

- Prototipo.
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Temas y subtemas (secuencia)

0 aclo abla 4 Desglose espe O de la daa e ae

Criterios de desempefio

Estrategias didacticas

Estrategias de evaluacion

Producto Integrador de la unidad

3.9 Sintesis del mecanismo leva-seguidor.

3.10 Restriccion en el angulo de presion y
en la excentricidad del punto de contacto.
3.11 Introduccién al disefio 6ptimo de

levas.

inferiores para construir un prototipo.

Ser:
Trabajo colaborativo.
Comunicacion efectiva.

Autonomia en el aprendizaje.

Unidad 4.
- Proyecto-Prototipo

- Portafolio de evidencias.

Bibliografia

- Mabie, H. H.; Reinholtz, C.F. (2020). Mecanismos y Dindmica. México: Limusa.

- Guerra, C. (2015). Andlisis y Sintesis de Mecanismos con Aplicaciones. México: Patria.

- Norton, R. (2013). Disefio de Maquinaria. México: McGraw Hill.

- Myszka, D.H. (2012). Maquinas y Mecanismos. México: Pearson.
- Hall, A.S.; Holowenco, A.R.; Laughlin, H.G. (1985). Disefio de Maquinas. México: Schaum.

- Schwamb, P.; Merrill, A. L.; James, W. H. (1962). Nociones de Mecanismos. México: Aguilar.
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Seccion IV. Desglose especifico por cada unidad formativa

Tabla 4.4. Desglose especifico de la unidad "Trenes de Engranes."

Ndmero y nombre de launidad: 4. Trenes de Engranes.

Tiempo y porcentaje para esta unidad:

Teoria:

12 horas

Préctica:

8 horas

Porcentaje del programa:

22.22%

Temas y subtemas (secuencia)

Calcular la velocidad angular a la salida de trenes de engranes simples y planetarios, a partir de sus parametros geométricos y los arreglos
Aprendizajes esperados:

necesarios para la aplicacion practica en equipos, maquinas y procesos industriales.

Criterios de desempefio

Estrategias didéacticas

Estrategias de evaluacién

Producto Integrador de la unidad

(Evidencia de aprendizaje de la unidad)

4.1 Clasificacién y tipos de engranes.

4.2 Acoplamiento de los dientes de dos
engranes. La envolvente.

4.3 Determinacion del perfil de un diente de
envolvente.

4.4 Trenes de engranes: simples y
planetarios.

4.5 Andlisis de trenes simples.

4.6 Andlisis de trenes planetarios:
deduccién del método tabular y de férmula.

4.7 Trenes diferenciales.

Saber:

Identificar los diferentes tipos de engranes
utilizados en la transmisiéon mecéanica para
la aplicacién en equipos, maquinas y

procesos industriales.

Saber hacer:

Aplicar métodos de andlisis de los trenes
de engranes simples y planetarios para
laseleccion adecuada en los equipos,

maquinas y procesos industriales.

Ser:
Trabajo colaborativo.

Comunicacion efectiva.

Estrategia Co-instruccionales.
- Exposicion/Presentacion por parte del
profesor.

- Estudios de casos.

Estrategia Post-instruccionales.
- Préacticas en simulacién por computadora.
- Practicas de laboratorio.

- Tipos de ejercicios por métodos graficos y

analiticos.
- Aprendizaje basado enProyecto-

Prototipo.

Evaluacion formativa:

- Practicas en simulaciéon por computadora.

- Préacticas de laboratorio.

- Ejercicios por métodos graficos y
analiticos.

- Avances de prototipo.

Instrumentos de evaluacion:

- Rubrica para evaluar practicas y prototipo.

Evaluacién sumativa

- Examen escrito y/o practico que
comprende de la unidad 3 y parte de la
Unidad 4.

- Proyecto-Prototipo.

- Portafolio de evidencias.

- Portafolio de evidencias donde se
contemplan las actividades, tareas,
ejercicios, practicas de laboratorio y con

apoyo de simulacién por computadora de la

cuarta unidad.

- Proyecto-Prototipo.
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Temas y subtemas (secuencia)

Criterios de desempefio

abla 4.4. Desglose espe O ae la adad enes de

Estrategias didacticas

Estrategias de evaluacion

Producto Integrador de la unidad

Autonomia en el aprendizaje

Bibliografia

- Angeles, J. (1978). Andlisis y sintesis cinematicos de sistemas mecanismos. México: Limusa.

- Mabie, H.H.; Ocvirth, F.W. (1978). Mecanismos y Dinamica de Maquinaria. México: Limusa.
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Seccion IV. Desglose especifico por cada unidad formativa

Tabla 4.5. Desglose especifico de la unidad "Vibraciones en maquinaria."

Ndmero y nombre de launidad: 5. Vibraciones en maquinaria.

Tiempo y porcentaje para esta unidad:

Teoria:

6 horas

Préctica:

4 horas

Porcentaje del programa:

11.11%

Temas y subtemas (secuencia)

- Distinguir las caracteristicas de los diferentes sistemas de transmisién de potencia para la seleccién y aplicacién en sistemas mecéanicos.

velocidad/torque de acuerdo a las prestaciones de las piezas y equipos (bandas, poleas, cadenas, catarinas, cables, tambores, etc.).

Criterios de desempefio

Estrategias didéacticas

Aprendizajes esperados: - Calcular los parametros de una transmisién de potencia para el disefio de un sistema mecanico que involucre aumento o reduccién de

Estrategias de evaluacion

Producto Integrador de la unidad

(Evidencia de aprendizaje de la unidad)

5.1 Bandas y poleas.

5.1.1 Andlisis.

5.1.2 Seleccién.

5.2 Cadenas y ruedas dentadas.
5.2.1 Andlisis.

5.2.2 Seleccion.

5.3 Cables y tambores.

5.3.1 Anélisis.

5.3.2 Seleccion.

Saber:

Identificar la relacion de velocidad y par de
torsion, en una transmisién de potencia
para la aplicacién en un sistema

mecanico.

Saber hacer:

Aplicar las leyes de mecéanica clasica, asi
como los procedimientos estandares para
el célculo y disefio de transmisiones de

potencia.

Ser:

Trabajo colaborativo.

Estrategia Co-instruccionales.

- Elaboracion de mapas mentales y/o
conceptuales.

- Exposicién/Presentacion por parte del

profesor.

Estrategia Post-instruccionales.

- Précticas en simulacién por computadora.

- Ejercicios por métodos analiticos.
- Disefio basado en procedimientos del

fabricante.

Evaluacion formativa.
- Mapas mentales y/o conceptuales.
- Practicas en simulaciéon por computadora.

- Ejercicios.

Evaluacién sumativa
- Examen escrito y/o practico que
comprende de la unidad 5y 6.

- Portafolio de evidencias.

- Portafolio de evidencias donde se
contemplan las actividades, tareas, mapas
mentales y/o conceptuales, ejercicios,
préacticas de laboratorio y con apoyo de
simulacién por computadora de la quinta

unidad.

Bibliografia

- Norton, R. (2013). Disefio de Maquinaria.México: McGraw Hill.

- Hernandez, J. (2017). Vibraciones Mecénicas Enfocadas en los Equipos Rotativos. Publicacion Independiente.
- Guerra, C. (2015). Andlisis y Sintesis de Mecanismos con Aplicaciones. México: Patria.
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Seccion IV. Desglose especifico por cada unidad formativa

Tabla 4.6. Desglose especifico de la unidad "Vibraciones en maquinaria."

Ndmero y nombre de launidad: 6. Vibraciones en maquinaria.

Tiempo y porcentaje para esta unidad:

Teoria:

6 horas

Practica:

4 horas

Porcentaje del programa:

11.11%

Aprendizajes esperados: Identificar las caracteristicas del fenémeno de vibracion para interpretar el comportamiento de un sistema mecanico.

Temas y subtemas (secuencia)

Criterios de desempefio

Estrategias didéacticas

Estrategias de evaluacién

Producto Integrador de la unidad

(Evidencia de aprendizaje de la unidad)

6.1 Introduccién a las vibraciones.
6.2 Andlisis de vibraciones.

6.2.1 Técnicas de analisis.

6.3 Desbalanceo.

6.3.1 Equilibrio de masas estatico.
6.3.2 Equilibrio de masas dinamico.
6.4 Velocidades criticas en ejes en

rotacion.

Saber:
Identificar los tipos de vibraciones para
conocer el impacto en la seguridad de los

equipos y en los operadores.

Saber hacer:

Interpretar la magnitud del fenémeno de la
vibracién para diagnosticar las posibles
fallas y efectos negativos en el
desempefio de un sistema mecanico,
basandose en las caracteristicas y
limitaciones del balanceo y

velocidades criticas del sistema.

Ser:

Trabajo colaborativo.

Estrategia Co-instruccionales.

- Elaboraciéon de mapas mentales y/o
conceptuales.

- Exposicion/Presentacion por parte del

profesor.

Estrategia Post-instruccionales.

- Ejercicios bésicos.

Evaluacién sumativa.

- Mapas mentales y/o conceptuales.

- Ejercicios.

Evaluacién sumativa
- Examen escrito y/o practico que
comprende de la unidad 5y 6.

- Portafolio de evidencias.

- Portafolio de evidencias donde se
contemplan las actividades, tareas, mapas
mentales y/o conceptuales, ejercicios,
practicas de laboratorio y con apoyo de
simulacion por computadora de la sexta

unidad.

Bibliografia

- Hernandez, J. (2017). Vibraciones Mecénicas Enfocadas en los Equipos Rotativos. Publicacion Independiente.

- Guerra, C. (2015). Anélisis y Sintesis de Mecanismos con Aplicaciones. México: Patria.
- Norton, R. (2013). Disefio de Maquinaria. México: McGraw Hill.

- Hall, A.S.; Holowenco, A.R; Laughlin, H.G. (1985). Disefio de Maquinas. México: Schaum.
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V. Perfil docente

Tabla 5. Descripcion del perfil docente

Perfil deseable docente para impartir la asignatura

Carrera(s): - Ingenieria industrial o afin.

- Ingenieria eléctrica.

- Ingenieria en eléctrica.

- Ingenieria eléctrica.

- Licenciatura en Ingenieria Eléctrico.

- Ingenieria mecanica y eléctrica.

- Ingenieria mecanica eléctrica.
o carrera afin

- Docente o en el campo deseable.

Manejo de equipos de maquinado.

Manejo de TIC con habilidades pedagdgicas y uso de metodologias alternativas de ensefianza.
- Experiencia minima de dos afios

- Licenciatura/lngenieria o Maestria Titulado.
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